
温度控制器
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电压/电流
面板表

转速/线速
脉冲表

显示单元

传感器控制器

开关电源

步进电机/
驱动器/
运动控制器

触摸屏

远程网络设备

其他

软件

配线/配件

旋转编码器

压力传感器

接近开关

门传感器/
区域传感器

光纤传感器

光电传感器

以上重量未包含外包装。

规格表中的检测距离是在检测物为200×200mm的白色无光泽纸的条件下测得。

当传感器与反射镜之间的检测距离小于0.1m时,使用MS-2与MS-5的效果一样。

约88g约105g约170g

固定用托架,螺栓/螺母

灵敏度调节工具反射镜(MS-2)

Φ4mm,3P,长度:2m(对射型发光器:Φ4mm,2P,长度:2m)
(AWG22,芯线直径:0.08mm,芯线数:60,绝缘皮外径:Φ1.25mm)

外壳:ABS,镜头:亚克力

使用及存储:35~85%RH(未结露状态)

使用时:-10~60℃,存储时:-25~70℃(未结冰状态)

500m/s²(50G) X,Y,Z 方向3次

太阳光:11,000  以下,白炽灯:3,000  以下(收光面光照度)

10~55Hz(周期1分钟) 振幅1.5mm X,Y,Z方向各2小时

1,000VAC 50/60Hz持续1分钟

模拟方波发射器±240V(脉冲宽度1μs)方波干扰

20MΩ以上(以500VDC为基准)

动作指示灯:红色LED

电源反接保护

NPN集电极开路输出·负载电压:30VDC以下,负载电流:100mA以下,残留电压:1V以下

Light ON(Dark ON:可选)Dark ON

灵敏度可调固定

红外线LED(940nm)

40mA以下45mA以下

200mm0.1~1m3m

12-24VDC±10%(纹波P-P:10%以下)

3ms以下

检测距离的10%以内

半透明,不透明物体Φ60mm以上不透明物体Φ8mm以上不透明物体

漫反射型镜面反射型对射型
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检 测 物 体

检 测 距 离

检 测 方 式

型 号

MS-5单独出售

规格

使用前请先仔细阅读操作手册上的“安全注意事项”

螺旋式安装孔易于安装

内置电源反接保护电路

体积小,重量轻,方便在狭小空间使用

外部灵敏度调整(只适用于漫反射型)

特点

小型轻重量通用型光电传感器

通用光电传感器BM系列



标准检测物:
白色无光泽纸200×200mm
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特性参数

BM系列
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线缆:Φ4,2m输出指示灯

灵敏度调整VR

光轴 M4螺栓

M4螺栓

(单位:mm)

支架

反射镜

安装支架传感器

外形尺寸图

镜面反射型(Light ON)镜面反射型(Dark ON)
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1.将光电传感器和反射镜(MS-2)相对安装后接通电源。

2.上·下·左·右移动光电传感器或反射镜位置,确定
  动作指示灯动作区域。

3.在该区域的中心位置将光电传感器和反射镜固定。

4.调整结束后,检测物体放在光轴上操作,确认稳定运行
  后固定。

如果安装位置太小,请用MS-5替代MS-2,检测距离相同。

检测物体
反射镜
(MS-2)

反射镜
(MS-2)

光轴

上·下调节

左·右调节

光电传感器

如果被检测物体的反射率比反射镜面更高,会发生误
动作,因此,传感器和被测物间需留有足够的空间,或
使被测物和光轴成30~45°的角度。

如果并行同时使用2个以上光电传感器,那么它们的间
距应大于30cm。

规格表中的检测距离是在检测物体为200×200mm的白
色无光泽纸的条件下测得的。
为确保可以检测大小不一,反光率不同的物体,需调节
灵敏度。

最佳位置

检测物体

光电传感器

1.漫反射型光电传感器灵敏度可以设定在最大位置,由于
  反射目标背景的存在,其灵敏度是必须调整的。

2.将目标设定在光轴的位置上,然后调节灵敏度旋转从最
  小位置调节到指示灯亮为a位置。

3.移走目标检测物后调节灵敏度旋转到指示灯变亮为b位
  置。(如果指示灯不变亮则调节到最大位置为b)

4.将旋钮设置在a和b位置中间。

光轴

左·右调节

上·下调节

收光器

发光器

1.将发光器和收光器相对安装,并接通电源。

2.调节收光器的上·下·左·右位置,使中心对正,指示
  灯变亮。

3.可靠安装两者后,并校对使其检测到目标。

4.使用配售的固定支架安装固定后,测试是否稳定运行。

镜面反射型

漫反射型

对射型

安装与调整

BM系列

如果被检测物是透明的或者直径小于8mm,那么将可能
检测不到。


