
适用：
   三相异步马达
   单相异步马达

100
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36.5 10.5

13.5

36.5

1629.4
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1
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7064
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0

10.5 116.5
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第一章 概述

本手册供使用者安装调试及日常维护使用。
1、开箱检查
     确认装单箱内所列物品是否齐全。     
     确认产品外观是否损坏变形、元器件是否有损坏与脱落；
     确认包装外壳、机箱侧铭牌的参数值是否与您的订货要求相一致；
     如有差异和产品损坏，请立即与供货商联系。
2、使用前请详细阅读，并妥善保管。
3、使用环境
     电源：与订购型号一致。
     温度：-10~50℃
     湿度：0~65%
4、注意事项
     接线操作时，必须关断电源。
     绝不可将交流输入电源接至输出马达端。
5、使用现场无凝露、粉尘，无腐蚀性液/气体。
6、安装部位坚固，无振动。
7、型号说明

101

101系列RIJING
日进电气

0R4G:0.4kW
0R75G:0.75kW
1R5G:1.5kW
2R2G:2.2kW

S1：单相110VAC
S2：单相220VAC
T4：三相380VAC

日进电气官网

P84=0

三相马达接法

单相马达两线接法
（含启动电容）

P84=1

P84=2或3

单相马达三线接法
（拆启动电容）

Unit: mm

X4

0V

制动电阻

继电器输出

外部接线
说明
    

内部回路

多功能端子（参考P028~P032）

0-10V模拟量输出

RS485

V
R

 10KΩ

0-5V模拟量给定

马达  M

显示输入
数据正确

显示输入
数据错误重点：在画面选择模式中 进入參数设定

或

MODE

ENTER
or

 START

END

画面选择

MODE MODE MODE MODE

ENTER

参数设定

MODE ENTER

数据修改

外部端子状态监控

 START

MODE MODEMODEMODEMODE

L N M

PE

    220VAC
或              电源
    110VAC

X0 X1 X2 X3 X4 X5 0V 12V Y0 VO AI A+ B- 0V NO CM NC

备注：
      1、调节参数时，必须在停止运行状态下修改参数否则修改的参数无法保存。
      2、先输入密码（P90=3737），才能设定参数。
      3、修改参数后，请设定P67=1进行参数保存。

PWM信号给定

FREQ.SET
LC-MO2E

1000

LC-MOSE

L N M

晶体管输出

显示变频器目前的设定频率

显示项目 说明

显示变频器实际输出频率

显示变频器母线电压

显示变频器输出侧U、V、W的电流

显示变频器温度

显示参数项目

显示参数内容值

显示X0~X5输入信息状态

显示马达转速

若由显示区读到E n d 的 信 息 （ 如 图 所 示 ） 大 约 一 秒 钟 ， 表 示 数 据 已
被 接 受 并 自 动 存 入 内 部 存 储 器

若设定的数据不被接受或数据值超出时即会显示

第二章 安装与配线

第四章 参数说明

X2

X3

X4

X5

X0

X1
分类 编号 功能说明 设定范围 出厂值

P000 主频率输入选择

0:面板按键给定
1:面板电位器给定
  (低于P035设定值输出为0Hz）
2:面板电位器给定
  (低于P035设定值输出为P045设定值）
3:外部模拟量给定
  (低于P035设定值输出为0Hz)
4:端子模拟量给定
  (低于P035设定值输出为P045设定值)
5:RS485通讯给定
6:PID控制方式
  (PID输入由外部模拟量输入)
8:PWM信号给定（PWM信号→X4）
  相关参数:P096,P097

1

P001 运行信号选择
0:面板按键控制 1:外部端子控制

2:RS485通讯控制
0

P002 马达停止方式选择
0:按设定减速时间停止
1:按自由运转方式停止
2:按能耗制动方式停止

0

P003 马达基础频率设定 1~400Hz 0

P004 最高输出电压设定
230V:0.1~255.0V
110V:0.1~255.0V

220.0
110.0

P005 中间频率设定 0.10~400.0Hz 25.00

P006 中间电压设定
230V:0.1~255.0V
110V:0.1~255.0V

110.0
055.0

P007 最低输出频率设定 0.10~20.00 Hz 00.50

P008 最低输出电压设定
230V:0.1~255.0V
110V:0.1~255.0V

001.0
001.0

P009 第1加速时间设定 000.0~600.0s 010.0

P010 第1减速时间设定 000.0~600.0s 010.0

基
本
参
数

变频器
用户手册

RJ101系列



分类 编号 功能说明 设定范围 出厂值

P122 启动压力偏差设定 0.0~9.9 0.5

P123 启动延时时间设定 0.0~32.0s 001.0

P124 停机频率设定 0.0~400.0 20.00

P125 停机延时时间设定 0.0~32.0s 020.0

恒
压
供
水
参
数

报警类型 报警说明 报警排除方法 报警编号

OC 瞬间过流 检测马达是否正常 3

OCA 加速过流 适当调整加速时间 4

OCD 减速过流 适当调整减速时间 5

OCN 恒速过流 检查机器是否正常电压是否稳定 6

OU 输入电源过压 适当调整加减速时间，以及市电是否正常 7

LU 输入电源欠压 检测市电是否正常(180V-240V) 8

OH 变频器过热 检测变频器是否散热正常 9

EF 外部故障 检测多功能端子输入是否正常 10

ERS 故障重启失败 重启变频器 11

LP 输入电源缺相 检测市电是否正常 12

OL1 马达过载 检测马达是否正常，以及负载是否过重 13

OL2 变频器过载 检查马达是否正常，以及是否跟变频器功率匹配 14

OL3 马达暂时过载 检测负载是否跟电机匹配 15

OL4 变频器暂时过载 检查马达是否跟变频器功率匹配 16

485 通讯故障 检测通讯线是否正常，以及上位机通讯是否正常 17

PID PID故障 检测模拟量输入是否正常，传感器是否正常 18

地址 功能 注解

运行状态
（低四位bit0-bit3） 1:停止   >1:运行

运行方向
（高四位bit4-bit7）

0:正转    1:反转

40181 变频器当前设定频率 变频器当前的设定频率

40182 变频器当前运行频率 变频器当前实时运行频率

40183 变频器运行电流 变频器工作的运行电流

40184 变频器运行电压
变频器当前的工作电压
(这个电压是内部直流电压)

40185 变频器温度 变频器当前的运行温度

40186 给定压力 恒压供水给定压力

40187 反馈压力 恒压供水压力反馈

40188 多功能端子输入状态 多功能端子输入状态

40189 故障报警 请参考报警代码列表中的编号

40198 报警清除 写入大于0的数值即清除报警

40180

第六章 通讯说明(MODBUS RTU) 第五章 报警代码 

RS485
通讯

P128 定时轮换间隔时间设定 0~65535(设定0为不定时功能) 0720

P129 电磁开关动作延时设定 0.0~9.999 0.200

P130 泵切换判断时间设定 0~9.999 5.000

P136 休眠检测时间设定 0~65535 30.00

④:0=X0以及X1都为常开，

   1=X0常闭X1常开，

   2=X0常开X1常闭 

   3=X0以及X1都为常闭

③:0=X2以及X3都为常开，

   1=X2常闭X3常开，

   2=X2常开X3常闭 

   3=X2以及X3都为常闭
P137 000

输入端口极性设定
0000

①②③④

0:常开输入    1:常闭输入  

①=0          ②=0

P138 输入端口类型选择
0:点动输入断开停止型
1:点动输入断开保持型( 参考P137)

000

P139 Y0输出功能选择

00:运行中指示  
01:设定频率到达指示
02:任意频率到达指示 
03:故障指示      

0

P144 模拟量输入最大频率设定

P145 模拟量(VO)输出值设定

0~400.00Hz 00.00

0~10.00V 10.00

普
通
参
数

分类 编号 功能说明 设定范围 出厂值

P029 X0输入功能选择 07

P030 X1输入功能选择 04

P031 X2输入功能选择 05

P032 X3功能输入选择 06

P033 到达频率值设定 00.00~400.00Hz 00.00

P034 转矩补偿增益设定 00.0~10.0 00.0

P035 模拟量输入最小设定 0.0V~P036 0.2

P036 模拟量输入最大设定 P035~10.0V 09.9

P037
异常后
自动重置/启动次数设定

000~010 000

P038
异常后
自动重置/启动间隔时间设定

00.0~20.0s 05.0

P039 模拟输出增益设定 000~200% 080

P040 电源启动运行锁定 0:可运行      1:不可运行 0

P041 继器输出功能选择

00:运行中指示
01:设定频率到达指示
02:任意频率到达指示
03:故障指示
08:恒压供水泵切换

03

P042 参数锁定选择
0:所有的参数值设定可读/写模式
1:所有的参数设定为仅读模式

0

P043 设定频率(P000=0) 0.00~400.00Hz 50.00

P044 启动时直流制动频率设定 00.00~15.00Hz 00.50

P045 模拟量输入最小频率设定 00.00~400.00Hz 00.00

P046 故障清除 0 0

P047 故障记录1 * *

P048 故障记录2 * *

P049 故障记录3 * *

P050 故障记录4 * *

P051 最新故障记录项 47~50(对应P047~P050) 47

普
通
参
数

00:无功能         01:按减速时间停止
02:自由停止       03:复位指令
04:多段速输入①   05:多段速输入②
06:多段速输入③   07:正转/停止
08:反转/停止      09:运行/停止
10:正转/反转      11:点动正转
12:点动反转

基
本
参
数

分类 编号 功能说明 设定范围 出厂值

P011 第2加速时间设定 000.0~600.0s 010.0

P012 第2减速时间设定 000.0~600.0s 010.0

P013 第①段速频率设定 00.00~400.0Hz 15.00

P014 第②段速频率设定 00.00~400.0Hz 20.00

P015 第③段速频率设定 00.00~400.0Hz 30.00

P016 第④段速频率设定 00.00~400.0Hz 35.00

P017 第⑤段速频率设定 00.00~400.0Hz 40.00

P018 第⑥段速频率设定 00.00~400.0Hz 45.00

P019 第⑦段速频率设定 00.00~400.0Hz 50.00

P020 禁止反转选择 0:禁止反转    1:可反转    2:方向可保存 1

P021 载波频率设定 01~15kHz 08

P022 直流制动能力设定 00.0~80.0% 00.0

P023 启动时直流制动时间设定 0.0~5.0s 0.0

P024 停止时直流制动时间设定 00.0~25.0s 00.5

P025 停止时直流制动起始频率设定 00.00~15.00Hz 01.00

P026 输出频率上限设定 0.1~400.0Hz 50.0

P027 输出频率下限设定 0.00~400.00Hz 0.00

多功能端子控制模式选择
0:单点运行模式  1:二线运行模式
2:三线运行模式  3:可编程设置运行模式

                (X2-X3功能由P029-P032设置)

单点运行模式
X0:正转启动   X1:反转启动   X2:多段速1
X3:多段速2    X4:运行/停止  X5:点动正转

二线运行模式
X0:启动/停止        X1:正转/反转
X2:可编程输入(P031) X3:可编程输入(P032)

X5:点动正转X4:运行/停止

三线运行模式
X0:正转启动         X1:反转启动
X2:运行/停止        X3:可编程输入(P032)
X4:运行/停止        X5:点动正转

多段速运行模式
000

多段速 多段速  多段速
输出③  输出②  输出①

000:P000对应的频率    001:第①段速频率
010:第②段速频率      011:第③段速频率
100:第④段速频率      101:第⑤段速频率
110:第⑥段速频率      111:第⑦段速频率

基
本
参
数

P028

分类 编号 功能说明 设定范围 出厂值

P100 通讯地址 001~255 008

通讯格式 3=9600

(Modbus RTU 8位数据，
无校验，1位停止位)

示例:读P000
( 站号 03 9C40 0001 CRCL CRCH)

40000开始地址代表P000
示例:写P000=1
(站号 10 9C40 0001 02 0001 CRCL CRCH)
波特率改变需要重启变频器才能生效

P102 频率给定值 0.00~400.00Hz 15.00

P103

运行设置
0000

①②③④

①:0=减速停车，1=自由停车，2=刹车停车
②:0=点动停车，1=强制点动运行
③:0=正转，1=反转
④:0=停机，1=运行

0000

P106

PID配置
000

①②③

①:0=PID故障不报警，1=减速停车，
   2=自由停车
②:0=负作用，1=正作用
③:0=单向，1=双向

100

P107 PID输出限制设定 0~100 100

P108 PID给定信号选择
0:键盘按键给定       1:键盘电位器给定
2:AI外部模拟量给定

0

P109 PID反馈信号选择
0:键盘按键给定       1:键盘电位器给定
2:AI外部模拟量给定

2

P110 PID积分时间设定 0.001~9.999s 0.250

P111 PID微分时间设定 0.000~9.999s 0.000

P112 PID比例增益设定 000.0~999.9 3000

P113 PID采样周期设定 0.001~9.999 0.010

P114 PID偏差极限设定 00.0~20.0 00.2

P115 PID故障检测时间设定 0.0~9.9 180

P116 PID故障检测值设定 000.0~100.0 010.0

P117 PID显示范围设定 00.00~1.99 01.00

P118 PID键盘给定值设定 0.0~9.9 25.0

P119 保留（P120,P121同） 00.20

3P101

PID
控
制
参
数

通
讯
参
数

分类 编号 功能说明 设定范围 出厂值

P076 过载保护时间 000.0~600.0s 010.0

P077 过电压保护值设定 0.0~999.9V 400.0

P078 欠电压保护值设定 0~999.9V 220V:220.0
110V:120.0

P079 电流检测系数 0000~65535 0075

P080 母线电压检测系数设定 0~65535 1250

P081 输出交流电压系数 0~65535 1000

P082 I/O输入滤波系数 000~65535 0050

P083 风扇启动温度 0~80℃ 50

P084 适配马达类型

0:三相马达(U,V,W)
1:单相马达不拆电容（U,V接马达,W空不接）
2:单相马达拆电容(U为公共端,V为主,W为副)
3:单相马达拆电容(U为公共端,V为主,W为副)

0

P085 工作模式选择 0:通用变频器  1:恒压供水专用变频器 0

P086 死区时间设定 000~250 010

P088 软件版本号 2.00 12.00

P090 密码1 * 3737

P091 速度显示 相对于P026上限频率的马达转速 1500

P092 控制模式选择 0:V/F控制     1:电压矢量 0

P093 V/F曲线选择
0:直线V/F曲线          1:1.2次幂V/F曲线
2:1.7次幂V/F曲线       3:2 次幂V/F曲线

0

P094 母线电压滤波时间设定 10.000~10000.000ms 0.100

P095 输出电流采样滤波时间 10.000~10000.000ms 1.000

P096 PWM输入周期设定 009~11000.0ms 010.0

P097 PWM输入增益设定 1.000~2000.0 1.000

P098 面板显示锁定

0~7,9 ENTER+DOWN键启用锁定功能

00:变频器目前的设定频率
01:变频器实际输出频率 02:变频器实际输出电流
03:电机转速           04:变频器母线电压
05:变频器温度         06:X0-X5输入信息状态
07:恒压供水设定和反馈信息  09:无锁定功能

09

P099 过流保护检测灵敏度选择 0~9（0位禁止过流保护） 5

工
厂
参
数

普
通
扩
展
参
数

分类 编号 功能说明 设定范围 出厂值

P052 马达额定电流 000.0~6500.0A 007.5

P053 马达空载电流 000.0~6500.0A 001.0

P054 马达转差补偿系数 00.00~1000 00.00

P055 马达过载保护方式 0:热等效保护方式  1:等时保护方式 0

P056 马达过载保护准位 0~300% 150

P057 马达过载保护时间 000.0~600.0s 030.0

P058 马达失速防止电压基准 000.0~999.9V 370.0

P059 加速中失速防止电流基准 0~300% 120

P060 恒速中失速防止电流基准 0~300% 120

P061 减速中失速防止电流基准 0~300% 150

P062 恒速过流减速时间设定 00.0~600.0s 001.0

P063 启动方式选择 0:从启动频率加速启动  1:频率跟踪启动 0

P064 故障重启启动方式选择 0:从启动频率加速启动  1:频率跟踪启动 0

P065 ▲▼键频率调整步进值 00.00~400.0Hz 00.20

P066 模拟量输出功能选择

00:设置频率  01:输出频率  02:输出电流  
03:母线电压  04:变频器温度  
09:自定义模拟量输出输出值设置（P145）
10-18:同P041功能一样
      (10对应P041的0功能)

09

P067 参数保存和恢复出厂值 01:参数保存 08:恢复出厂值 其它值:无效 00

P068 频率跟踪电流比例设定 0~300% 150

P069 频率跟踪时间设定 000~900.0s 003.0

P070 频率跟踪电压上升时间设定 000~900.0s 003.0

P071 点动频率设定 0.00~400.0Hz 10.00

P072 多段速加减速时间选择
000~255,按Bit1~bit7
(分别对应P013~P019)二进制加权设置
000:加减速时间1    001:加减速时间2

000

P073 变频器额定电压设定 0.0~550.0V 220V:220.0
110V:110.0

P074 变频器额定电流设定 000.0~6500.0A 010.0

P075 变频器过载保护比例设定 0~300% 150

普
通
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0


